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FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu

1.2. Facultatea Facultatea de Inginerie

1.3. Departamentul Departamentul de Energetici si Stiinta Calculatoarelor
1.4. Domeniul de studii Calculatoare si Tehnologia Informatiei

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Tehnologia Informa;iei

1.7. Forma de invatamant Inviatimant cu frecventi

2. Date despre disciplini

2.1. Denumirea disciplinei PROIECTAREA CU MICROPROCESOARE - PROIECT

2.2. Titularul activitatilor de curs -

2.3. Titularul activitatilor de seminar Prof. dr. ing. Livinti Petru

2.4. Anul de 3 2.5. Semestrul | 2 2.6. Tipul de evaluare | Colocviu

studiu

2.7. Categoria formativa a disciplinei DD

Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara

disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DI
DI - obligatorie (impusd), DO - optionald (la alegere), DL - facultativa (liber aleasa)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptaméana 3 3.2.Curs | - 3.3. Proiect 3
3.4. Totalul de ore pe semestru din 42 3.5. Curs 3.6. 42
planul de invatamant Seminar/Laborator/Proiect
Distributia fondului de timp pe semestru: ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 2
Examinari 1
Alte activitati (precizati):

3.7. Total ore studiu individual 33
3.8. Total ore pe semestru 75
3.9. Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de .
curriculum
4.2.de °
competente
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5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului .

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

echipamente.

o Laborator cu echipamente adecvate si software de programare pentru aceste

6. Competente specifice acumulate

C2.1. Descrierea structurii gi functionarii componentelor hardware, software si de comunicatii
C2.2. Explicarea rolului, interactiunii si functionarii componentelor sistemelor hardware, software si de
comunicatii
% C2.3. Construirea unor componente hardware, software si de comunicatii folosind metode de proiectare,
o limbaje, algoritmi, structuri de date, protocoale si tehnologii
g« S C2.4. Evaluarea caracteristicilor functionale si nefunctionale ale componentelor hardware, software si de
S 2 comunicatii, pe baza unor metrici
= %5 | C2.5. Implementarea componentelor sistemelor hardware, software si de comunicatie
S a
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5
2o
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al .
disciplinei
7.2. Obiectivele specifice .

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

[ ]

[ ]

[ ]

Bibliografie

[ ]

Bibliografie minimala

[ ]

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Aplicatii in timp real realizare cu ajutorul placii de 6 Realizare si implementare
dezvoltare Arduino Uno program

2. Monitorizarea temperaturii si a umiditatii cu placa de 6 Realizare si implementare
dezvoltare Arduino Uno program

3. Sistem de monitorizare a curentului si tensiunii cu placa 6 Realizare si implementare
de dezvoltare Arduino Uno program

4. Utilizarea placii de dezvoltare Arduino Uno pentru 6 Realizare si implementare
afigarea unei reclame pe un ecran LCD program

5. Comanda unui motor pas cu pas cu placa de dezvoltare 6 Realizare si implementare
Arduino Uno program

6. Lumina dinamica realizata cu placa de dezvoltare 6 Realizare si implementare
Arduino Uno program

7. Comanda de la distanta a unui motor de curent continuu 6 Realizare si implementare

cu placa de dezvoltare Arduino Uno.

program

Bibliografie

1. Rotar Dan: Microprocesoare, Curs digital, 2019

2. Radu Danescu, s.a.: Proiectarea cu microprocesoare — Indrumar de laborator, Editura U. T. Press — Cluj Napoca,

2018

3. Laura Grindei, s.a.: Aplicatii C/C++/C# si Arduino in Inginerie electrica, Editura U. T. Press — Cluj Napoca,

2020
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Sebastian Petru Sabou: Indrumar laborator microcontrolere —Arduino, Editura U. T. Press — Cluj Napoca, 2018
https://www.microchip.com/en-us/product/ ATmega328P

https://www.arduino.cc/en/Tutorial/PWM
http://www.robofun.ro/arduino/arduino_uno _v3

iografie minimala

4,
5.
6.
7.
Bibl
1.

Rotar Dan: Microprocesoare, Curs digital, 2019
2. http://www.robofun.ro/arduino/arduino_uno v3

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul acestei discipline a fost acceptat de reprezentantii comunitatii epistemice si de angajatori din domeniul
calculatoarelor si tehnologiei informatiei.

| 10.
11. Evaluare
Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondere:
din nota finala
10.4. Curs
Colocviu Realizarea si implementare 80%
105 programului pentru o aplicatie
" . cu placa de dezvoltare Arduino
Seminar/laborator/proiect Uno
Prezenta si activitate la proiect 20%
10.6. Standard minim de performanta
12.
Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de seminar
20.09.2021 Prof. dr. ing. Livinti Petru

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

23.09.2021

Prof. univ. dr. ing. George CULEA

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

27.09.2021

Conf. univ dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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